Vykonovy stupen
rizeni krokového
motoru

Radek Tabor, OK1TRP

Pred ¢asem jsem potieboval polohovat pomoci krokového mo-
torku. Motorek byl z 8palcové disketové mechaniky, a tak jsem za-
¢al patrat, jak jednoduse motor roztocit.

Trocha teorie

Existuje nékolik zakladnich druht
krokovych motord: 1. bipolarni a za
2. unipolarni. Unipolarni motory jsou
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na fizeni jednodussi. Stali spinat jed-
notlivé civky napajené kladnym na-
pétim pres tranzistor proti zemi. Tak-
Ze pro jeden motor stali 4 tranzistory
(viz obr. 1). Bipolarni motory jsou na
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Obr. 1
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Bipolami - sériové

Faze A

zistord - viz obr. 2. U bipolarniho fize-
ni Ize civky motoru zapojovat bud pa-
ralelng, nebo sériové. Dané zapojeni
vychazi z aplikace pohonu a momen-
tovych charakteristik motoru. Sché-
ma zapojeni motorl je na obr. 3, 4, 5.
Kazdy ze zplsobU fizeni ma své vy-
hody a nevyhody. U bipolarniho fize-
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Unipolarni
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ni je hlavni vyhodou vétsi kroutici
moment, ale nevyhodou je sloZit&jsi
fidici logika. Oproti tomu ma unipo-
o O larni fizeni mensi moment a jednodu-
ché ovladani.
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Hlavni technické udaje

Napéjeci napéti logiky:
stabilizované 5 V,
nebo nestabilizované 12 V.
Napéjeci ss napéti motoru:
max. 36 V.
Proud krokovym motorem: max. 2 A.
Vstup kroku, sméru a zapnuti:
galvanicky oddéleny
opto€lenem, napéti 5 V.
pfepinatelné jumperem
na celokrok nebo pulkrok.

Krokovani:

Popis zapojeni

Zapojeni je uréené obecné pro ja-
kykoliv krokovy motor o napéti do
36 V a s proudem 2 A. Ridici vstupy
kroku, sméru a ,enable” jsou galva-
nicky oddélené pfes optocleny OK1
az OK3. Vstupni Uroven optoclenu je
5 V. Vykonovy stupen potfebuje dvé
napajeci napéti. Prvni 5 V pro obvo-
dy L297, L298 a druhé napdjeci na-
péti pro motor. Napéti 5 V musi byt
stabilizované. V pfipadé, Ze neni toto
napéti v aplikaci k dispozici, je na
desce stabilizator IC3 7805 pouZitel-
ny k napajeni 10. Kladny pél se pfipo-
ji na svorku X7-2 a zaporny na X7-1.
Nasledné se musi osadit rezistor R15
(OR), pfes ktery jde napdjeni pro po-
tfebné obvody. V pfipadé, Zze nepou-

zivame stabilizator IC3, tak rezistor
R15 neosazujemel!! A stejné tak neni
nutné osadit veSkeré soucastky v jeho
okoli. Rezistory R1, R2, R3, R4, R5,
R6, R7 slouzi pro méfeni proudu civ-
kami motoru. Diody D1, D2, D3, D4,
D5, D6, D7 a D8 ochranuji vykonové
soucastky v IC2 L298. Napajeci na-
péti motoru je pfivedeno na svorky
X1, kde X1-1 je GND a X1-2 je max.
36 V. Civky motoru se pfipojuji pfes
svorkovnice X2 a X3. Jedna civka na
X2 a druha na X3 viz schéma.

V pfipadé mensiho napéti, nez je
24 V, Ize propojit svorku X7-2 a X1-2
a ziskat tak zaroven i napajeni 5 V
pro logiku pfes stabilizator IC3 7805.
Napajeci napéti motoru je filtrovano
C11, C12 a C13 o celkové kapacité
6600 pF.

Konstrukce

Zapojeni je umisténé na jedné
desce s ploSnymi spoji o rozméru
150 x 130 mm. Deska je jednostran-
na s dratovymi propojkami. VeSkeré
pfivodni kabely jsou pfipojeny pfes
Sroubovaci svorkovnice (GM electro-
nic nebo Wago). Obvody IC2 a IC3
jsou umisténé na chladi¢i (GES)
V6716Z, ktery je Srouby M3 pfiSrou-
bovan k DPS. POZOR pfi Sroubovani
10 na chladig, je nutné je odizolovat

Obr. 8. Soucastky SMD

pfes slidové podloZky! Postup osaze-
ni je standardni, pouze je vhodné po-
uzit objimku pro IC1, do které po
zmérFeni napajeciho napéti zasuneme
obvod L297.

Na www.kufr.cz/~ok1trp/Project
Ize stahnout aktualizace a podklady

pro DPS.

Seznam soucastek

R1 1,8 Q2 W, R-18

R2 1,8 Q2 W, R-18

R3 22 Q2 W, R-18

R4 22 QR W, R-18

R5 1,8 Q2 W, R-18

R6 1,8 Q2 W, R-18

R7 22 Q2 W, R-18

R8 22 QR W, R-18

R9 22 kQ, R-10

R10 4,7 kQ, PT-10 trimr
R11 47 kQ, R-10

R12 560 Q, R1206

R13 560 Q, R1206

R14 560 Q, R1206

R15 0 Q, R1206

R16 470 Q, R1206

RN1 4K7 GO9R SIL10 odporova sit
Cc2 3,3nF, C-5

C3 100 nF, C-7,5

C4 100 nF, C-5

C5 100 nF, C-5

Cc6 100 nF, C0805

Cc7 100 nF, C0805

c8 100 yF/25 V, ES-5

C9 220 uF/16 V, ES-5
C11 2200 pF/50 V, E7,5-18
Cc12 2200 PF/50 V, E7.5-18
C13 2200 PF/50 V, E7.5-18
D1 az D8 BYW98/200, D-12,5
D9 4007, MLL-41

D10 LED, cerv., 1206

IC1 L297, DIL20

IC2 L298, MW-15

IC3 7805, TO220

JP1 JUMPER 1x2

JP2 JUMPER 1x2

OK1 az OK3 PC814, DIL04
CH1 chladi¢ V6716Z GES V67162

X1 az X7
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