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* Tahak pro Arduino s Atmega 328/ 168 (UNC R3, Mini , Nano) *
* doplnek k referencni prirucce *
* Nostalcomp 2024, verze 1.0 (pracovni verze ) *
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1) Dedikovane piny ( standardni vyuzit i, cislov ani dle Arduina ):

0 standard  serial RX
1 standard  serial TX

2 INTO externi  vstup preruseni attachinterrupt
3 INT1 externi  vstup preruseni attachinterrupt

()
0

4 TO externi hodiny pro Timer 0 (counter/ timer mode)

5 T1 externi hodiny pro Timer 1 (counter/ timer mode)

8 ICP1 vstup pro zachytn y re zim casova ce Input Capture Pin
6 OCA wvystup compare timeru 0 ? (viz . datasheet ATmege)
9 OClA wvystup compare timeru 1 ? (viz . datasheet ATmege)
3 O@B wvystup compare timeru 2 ? (viz . datasheet ATmege)
4 XCk 7 (viz . datasheet ATmege)
8 CLk 7 (viz . datasheet ATmege)
6 AINO vstup 0 analogoveho komparatoru

7 AIN1 vstup 1 analogoveho komparatoru

10 SPI SS

11  SPI MOSI (tez ICSP)
12 SPI MISC (tez ICSP)
13 SPI SCk (tez ICSP)

- 490 Hz, Timer
- 980 Hz, Timer
- 980 Hz, Timer
- 490 Hz, Timer
- 490 Hz, Timer
- 490 Hz, Timer

3 PWI vystup AnalogWrite
5 PWI vystup AnalogWrite
6 PWI vystup  AnalogWrite
9 PWI vystup  AnalogWrite
0 PWI vystup  AnalogWrite
1 PWI vystup  AnalogWrite
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13 LEC 13 tradicni LEC na Arduinu . Sviti v HIGH

A4 | 2C SCL
AS | 2C SDA

A6 pouze analogovy vstup AnalogRead (), nema interni pullup !

A7 pouze analogovy vstup AnalogRead (), nema interni pullup !

RESET reset Arduina , aktivni v LOW

VIN, RAV vstup napajeciho nestab . napeti 7-12V Idealne max. 9V!

5V vystup  stabilizovaneho napeti 5V

3,3V vystup  stabilizovaneho napeti 3, 3V

GNI spolecna zem

AREF vstup referencniho napeti pro AnalogRead , viz . analogReference ()
IOREF vystup 5V referencniho napeti pro nektere shieldy

- je spojen s 5V vystupem ? Ji Z se nepouZziva?

https://deepbluembedded.com/arduino-uno-pinout/
https://lwww.engineersgarage.com/arduino-analog-comp arator/
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2) Vyuzit i timer & 0/1/2 Arduino UNO/NANOMINI:

TIMERO (8b): delay , millis , micros PWI ( AnalogWrite ) pin 5,6 980 Hz
TIMER1 (16b): servo PWI ( AnalogWrite ) pin 9,10 490 Hz



TIMER2 (8b): tone, IRremote PWI ( AnalogWrite ) pin 3,11 490 Hz

delaymicroseconds () - nevyu ziva zadny timer !

shiftout , pulsein -- vyuzivaji né&aky Timer (0)7?
A co 12C, LCL, Softwareserial , EEPROI ... ?
Piny pouZiteln é pro serva se std . knihovhou - vSechny ?

- nelze pak pouzit PWI na pinech 9 a 10 (kolize Timeru 1)!
Funkce Millis , Delay , Micros , DelayMicroseconds pri pouzivani jin ych preruSeni:

Millis () - zavis i na preruSeni od Timeru O.
V pr tb&hu obsluhy jin ého preru Seni (ISR) nebude inkrementov ano!

Delay () - zavis i na preruSeni od Timeru O.
Nelze pouzit v jin é ISR, nebude fungovat !

Micros () - p#i vyuzit i jin ych ISR zpocatku pracuje spr avng, ale po 1-2 mS se
nize zacit chovat "zmaten &"!

DelayMicroseconds () - nevyu Ziva zadny timer , pracuje vzdy normaln &.
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3) VSeobecn é uzite &né informace:

Max. proud pinem: 40 mA
Max. proud vsemi piny: 200 mA

Urovne digitalnich VSTUPL (TTL kompatibilni ):
0 - 0,8V = LOV
2 - 5V = HIGH

Urovne digitalnich VYSTUPL (5V CMO. kompatibilni ):

oV = LOV
5V = HIGH
pro Z (treti stav ) nastavit pin jako INPUT! ( napriklad u charlieplexingu )

PWI hodnoty pro AnalogWrite:
hodnota 0 = log . O trvale (duty 0%)
hodnota 255 = log . 1 trvale (duty 100%)

A6 a A7 (u NANQ:
pouze analogove vstupy !!
Neni zde pullup . Ani po dopin &ni pullupu (10k) nelze wvyuzit jako digital input !

Funkce DigitalRead (A6/A7) vzdy vrac i 0 (odzkou Seno)
- bez ohledu na nastaveni pinu INPUT / INPUT_PULLUP
- bez ohledu na uroven na pinu (GNIL, +5V)

Je mcZno ¢ist pouze pomoci AnalogRead:

Napri klad c¢teni tla citka s pullupem:
Stisknuto: analogread (A6/A7) < 101
Uvoln &no: analogread ( A6/ A7) > 100

ATMEG. 168 versus 328 (napf#. v PRC MINI)

Flash SRAN EEPROI Osc
168: 16KB 1KB 0, 5KB 20MH: (168V pouze 10 MH.)
328: 32KB 2KB 1KB 20MHz

https://lwww.futurlec.com/ICAtmel_ATMega Comparison. shtml




Nej cast &ji  pouzivané 5V stabiliz  atory na UNOMINI/ NANO:
- nmaze se n&nit dle vyrobce daného klonu !

Pro MINI: typicky  stabiliz  ator MIC5205

- Uin max 16V

- Out 5V / 150mA

- low drop (17m\ napr azdno, 165 m\ pri 150m#)

UNO/NANO: typicky  stabiliz  ator LN1117

- Uin max 15V

- Out 5V / 800mA

- drop (1,1Vv/100m# , 1,2V/500m#é , 1,3V/800m4)

Nektere starsi  verze NANC (v2) vyuzivaly tez 78MO5!
(Uin max 35V, Out 5V/500m{, drop 2V)

Maximaln i (trval é) vstupn i napé&ti pro LM1117 je 15V, pro MIC5205 je to 16V.

Bacha na nestabilizovan € adapt éry (hlavn & 12V, ale n&kdy i 9V),
kter é tato napé&ti pri malénm odbé&ru prekra cuji a stabiliz  atory spolehliv & odpal i!

U nestab . adapt éra doporu cuji pouzivat predstabiliz ator 9V (napr. s 7809).

Bitove posuvy >> a << (nejedna se o rotace !):

- nemeni puvodni hodnotu promenne (pokud ji znovu nepriradime )

- nejsou cyklicke ! Vysunute bity jsou ztraceny , z druhe strany se doplni  0(*)!
X>>1; hodnota x se nemeni, pouze hodnota vyrazu

X = x>>1; hodnota Xx se zmeni

x>>0; posuv se neprovadi , hodnota vyrazu i promenne zustava X

(*) - POZOI' Neplati u posuvu vpravo (>>), pokud je promenna zaporna a nejvyssi

bit = 1 (znamenko -). Pak se zleva doplnuiji jednicky I
priklad:
int cislo 1 = 128;
int cislo 2 = -128 ;

Serial .print (cislo 1, BIN);
Serial . print  ("\t");
Serial . printin (cislo 2, BIN);

Serial . print (cislo 1>>2, BIN); //doplni 0 (kladne cislo )
Serial . print  ("\t");

Serial . printin (cislo 2>>2, BIN); /1 doplni 0 (zaporne cislo )
Serial . print (cislo 1<<2, BIN); //doplni 0 (vzdy)

Serial . print  ("\t");

Serial . printin (cislo 2<<2, BIN); //doplni 0 (vzdy)

Logicke operatory NO1 OF, ANL XOR:

*kkkkkkk*k NO'l *kkkkkkk*k

~ logicka negace vsech bitu hodnoty (~128) = -129
Bacha na typ promenne! byte (~128) = 127
- pro vypocty
I = not pouze v podminkach ('128) = (not 128) =0
= hodnota vyrazu ('0) = (not 0) =1
NO1 nelze !
*xkkkkkkk*k OF *kkhkkkkkhkkk*k*x
| logicky soucet hodnot (12 | 3) = 15
- pro vypocty
|| = or pouze v podminkach (12 || 3) = (12 or 3) =1
= hodnota vyrazu (12 || 0) = (12 or 0) =1



(0O || 00 =(0 or 0) =0
OF nelze !
*xkkkkkkk*k AN[ *kkkkkkkk*k
& logicky soucin hodnot (15 & 3) = 3
- pro vypocty
&& = and pouze v podminkach (15 & 3) = (15 and 3) =1
= hodnota vyrazu (15 & 0) = (15 and 0) = 0!
ANL nelze !
*xkkkkkkk*k XOF *kkkkkkkk*k
N o= xor logicky  XOF hodnot (0x55 ™ 255) = (0x55 xor 255) = 170 (0OAAh)
- pro vypocty
Verze pro podminky neni .
XOF nelze !
Zapis binarnich , octalovych a hexadecimalnich cisel:
10 =10 dekadicky
B10 = 2 binarne (b10 nelze !)
010 = 8 osmickove (prefix je NULA
0x10 = 0x010 = 16 hexadecimalne
Ox1f = Ox1F nezalezi na velikosti pismen
Funkce , ktere vraceji nejakou hodnotu (nejsou void ) neni nutne prirazovat:
byte x,vy, z,q;
x=10;
y=20;
pricti () ;
Serial . printin (2); /130
X--
g=pricti () ;
Serial . printin (9); /129
int  pricti ()
{
Z = X+y;
return  (Xx+y);
}
Poznamky k Serial . print (In) a Serial . write:
Serial .print (In) i Serial .write vraci pocet vypsanych znaku (bajtu ).
Ale bacha: int poc = Serial .print ("AHO.") /] poc ==
int poc = Serial .printin (" AHO.") /Il poc == 6, protoze CF, LF!
int poc = Serial .write ("AHO.") /Il poc ==
Serial . print  (x, y) X = cislo , y = pocet vypsanych desetinnych mist
Serial . print (x, HEY x = CELE cislo vypsane v soustavach DEC BIN, OC7, HEX
Serial . print  ("\t") TABulator = 8 mezer
Serial . print  ("\t\t") 2x TABulator = 16 mezer
Serial . print ("AHO.") vypise retezec znaku AHOJ
Serial .print ("A") = Serial .print ('A") vypise znak A
Serial . print (' AHO!.") vypise hodnotu 20298
Serial .printn  ("A'+ H + C+'J") vypise hodnotu 290 = int ('A'+ H + C +J")
Serial . printin  (int (' A"), HEY vypise hodnotu 41 (041h)
Serial .write - odesila "pure" bajty , napriklad odradkovani  terminalu:
Serial . write  (0xD) - CF
Serial . write  (0xA) - LF



nebo

(const ) byte buf [] = {0xD, OxA} - definujeme  pole bajtu

Serial . write (buf, 2) - CF+LF. 2 je pocet poslanych bajtu z pole (povinne )
POzOl

Sdruzeny vypis typu Serial .print (x," - ",y) nefunguje ! (ani s teckou )

SIZEOF( pole ) ==> vraci pocet bajtu pole ! Nikoliv pocet polozek pole !

byte pole 1[] = {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}; /110 polozek , 10 bajtu

word pole 2[] = {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}; /110 polozek , 20 bajtu !

Serial . begin (19200);

Serial . print ("Pole byte =");

Serial . printin (sizeof (pole 1)); [l vypise 10 (totez pro pole CHAF - retezec )
Serial . print ("Pole word = ");

Serial . printin (sizeof (pole 2)); Il vypise 20 (totez pro pole INT)

Arduino potouchlost — funkce mapg()

https://robodoupe.cz/2020/arduino-potouchlost-funkc e-map/

aneb neni nad to, prepocitat si to vzdy hezky rucanko ...

Arduino  potouchlost - serva:

https://robodoupe.cz/2018/arduino-potouchlost-serva /

Arduino a vice serv:

https://robodoupe.cz/2016/arduino-a-vice-serv/

Konstanty  #define versus const:

#define tl _pocet 6

#define tl _maxain 1023

#define tl _necit 10

// DOBRl, meli byt konstanta stanovena vypoctem , nedavat #define !!

const int tl _prah
const int tl _hyst

(tt _maxain / tl _pocet );
((tl _prah [ 2) - tl _necit );

/ | SPATNE
#define tl _prah (tt _maxain / tl _pocet ) //toto sice jeste funguje
#define tl _hyst ((tt _prah / 2) - tI _necit ) /lale toto wuz NE!!!

/'l nelze pouzit drive vypoctenou konstantu tl _prah !!

Podmineny preklad:

#define  klidova 29 / / paka schovana v klidove poloze

#define  pracovni 131 /| paka prave prepina packu spinace

#if klidova < pracovni / I nastaveni  kroku serva dle smeru otaceni
#define  krok 1 /1 krok serva ( doporucuiji ponechat na 1)
#else

#define  krok -1 /1jen pokud se paka me tocit opacne

#endif



#if krok > 0

while (poloha > zcil );
#else

while (poloha < zcil );
#endif

R R I I R I I I I I R S I S R R T

Chovani overovano Vv IDE 1.0.5-r2
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EO1 (End Of Tahak) :-))



