Cil: zefektivnéni uklidu bytu robotickym
vysavacem Roomba rozdélenim bytu na zény.

Byt je tvoren chodbou, dvéma pokoji a kuchyni, ziednoduSené v nasledujicim usporadani:
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Mam vysavac iRobot Roomba, typ 555. BohuZzel, tento typ nema tzv. ,,majaky*, kterymi lze
byt pravé takto rozdélit na mistnosti nebo zdny a jejichz funkci je nepustit robota z prostoru
dal, dokud ho neuklidi. Majéky nelze k tomuto typu ani dokoupit, protoZze komunikuji
radiem, a na to tento typ robota neni vybaven. VysSi typ, ktery to umozriuje, je o vice jak
50% draz8i. (a nemém ho...J)

ProtoZe robot uklizi systémem ,,ndhodné prochazky“ s tim, Ze obcas uplatriuje i algoritmy
sledovani stény, obcas krizuje mistnost, vypocitava si — podle nezndmého vzorce — dobu
potrebnou k Uklidu prostoru. Je to orientovano ale spiSe na mistnost, kde zfrejmé na zakladé
sledovani délky prejezda odhadne plochu a z ni potrebny ¢as. Po té sice dale uklizi, ale
soucasné ocekava IR signal dokovaci stanice, aby se mohl zaparkovat. Pokud se do blizkosti
stanice dostane, Uklid ukonéi.

Dokovaci stanice je umisténa v kuchyni (K) a stane se, Ze do pokoje P2 robot ani nezajede.
K dispozici je (zatim) jedna tzv. ,virtudlni zed“ (VZ), napajena 2 monoclanky 1,5V (Size C) ,
ktera vysila IR paprsek ve sméru pozadované ,,zdi“.



Reseni:

Reseni by mélo vyjit z pozadavku, Ze nelze nic instalovat p¢imo do robota ani VZ kvdli
poruSeni zaruky pristroje. Je ale mozZné pti zapnutém spinaci na virtualni zdi tuto ovladat
pripojenim nebo odpojenim napajeciho napéti vhodnym zpasobem pres kontakty pro
baterie. Z toho vychazi i navrh koncepce se dvéma ¢idly a ¢asovacem.

Moje predstava je nasleduijici:

Nechci resit zadné kodovani IR paprskd, jednoduse se vyuZije ,,sviti/nesviti“. Vysavac sam je
zdrojem IR svétla pro osvétleni ¢idel ¢.1 a ¢.2. Bude vyjizdét z kuchyné, kde je zaparkovan na
nabijeci stanici.

1) Faze 1: Pohotovostni stav - je trvale zapnut obvod IR ¢idla C1, které je ulozeno vzadu
v trubce, pro omezeni boc¢ni citlivosti. Po pribliZzeni vysavace k vyjezdu ze zény (z mistnosti)
se osvicenim cidla spusti faze 2.

2) Faze 2: P¥i osvétleni fototranzistoru ¢idla C1 paprskem z IR LED z vysavaée (pod
naraznikem jsou IR polohové senzory), dojde k aktivaci ¢asovace, ktery po nastavenou dobu



t1 (cca 25min — podle velikosti mistnosti) zapne virtuélni zed' VZ a vysavac uklizi po dobu t1
mistnost, ve které je.

3) Faze 3: Po ¢ase t1 se vypne VZ a zapne obvod ¢idla €2 (obvod maze byt klidné aktivovan
uz prvotnim impulsem z C1). KdyZ vysavag nahodné opusti mistnost pres vypnutou VZ do
daldi zony (mistnosti) a dojde opét k priblizeni k VZ k &idlu €2 (ted tedy z druhé strany ),
znovu se aktivuje VZ na dobu t2 (tentokrat cca 90 aZz 120 min — tedy tak, aby se do mistnosti
po celou dobu Uklidu jiz nevracel) a zabrani vysavaci k navratu do jiz uklizené prvni mistnosti.
Pak se postup adl aZ ad3 opakuje. Po uklizeni a opusténi mistnosti uz se mistnost pfi
priblizeni ,,zamkne*.

4) Po uplynuti ¢asu t2 dojde k vypnuti jak VZ tak i obvodu ¢idla €2 (to maze byt aktivni aZ ve
fazi 3, tedy po uklizeni mistnosti) a zarizeni se uvede opét do pohotovostniho stavu (1). Po
uplynuti t2 u prvni mistnosti (kuchyné) je tedy umoznéno vysavaci vjez zpét do kuchyné a
najit dokovaci zakladnu.

Takto muZe pri vhodné nastavenych ¢asech t1 a t2 postupné uklidit vysavac radu mistnosti a
pak se teprve vratit na zakladnu. Vysavac je schopen jezdit cca 150min.
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naklady, ale zase bude horSi nastavit vhodné zafizeni, aby ¢idla pribliZzeni pfi SirSim prachodu
(cca 120cm) vibec vysavac zaregistrovala.

Varianta 1 asi bude fungovat lépe.

Pocitam s tim, Ze v byté jsou podlahové liSty, a to i prahova liSta u dvefi do kuchyné a do
pokoje P1, takZe pri varianté 1 bude moZné tam takto vést napajeni ke vSem VZ z néjakého
adaptéru.

Prosba:

V oboru fizeni jsem naprosty laik - sice vim, Ze to asi pomoci néjakych hradel a ¢asovacu
pujde zbastlit, ale ani ndhodou nevim, jak obvody navrhnout. Kdysi davno (je to cca 40 -45
let?) jsem sice postavil néjakej nf zesilova¢, véetné viastniho navrhu a provedeni tistaku, ale
stejné to brucelo a nestalo to za moc.

Samoziejmé, nechce se mi do toho strkat moc penéz (proto jsem volil o cca 3000,- levnéjsi
verzi vysavace) a urcité za¢nu s tou jednou VZ, kterou uz jako prislusenstvi vysavace mam.
Napdjeni bych nejradéji reSil néjakym adaptérem (néco tu mém) s tim, Ze se z toho patficné
vydeéli ty ss 3V pro napajeni VZ. KdyZ se to osvédci, tak mozna dokoupim dalSi VZ...

Predem dékuji a budu moc vdéény za kazdou radu!

Ale jesté vdécnéjsi bych byl za néjaky konkrétni ndvrh reSeni — tedy schema zapojeni a
seznam soucastek. Bastlit a experimentovat s polohou cidel uz budu sam....



