STAVEBNI NAVODY

Hladinovy spinac

Kazdy, kdo vlastni studnu s elektric-
kym cerpadlem se jisté dostal do
situace, Ze hladina vody poklesla az na
droven saciho kose. Trvale bézici
Cerpadlo znamena jednak zvyseny
odbér elektrické energie, ale hlavné
rychlou cestu k poskozeni cerpadla

a pfipadnému spéleni elektromotoru.
A Ze obé polozky v dnesni dobé ne-
patii k nejlevnéj$im se mnohy z nas
jiz presvéd¢il na vlastni kzi. Velmi
jednoduchy snimac¢ vysky hladiny
v cené ne¢kolika desitek korun tak
muze uSetfit mnohatisicové ndklady.

Popis

Schéma zapojeni je na obr. 1. Obvod
obsahuje pouze dva aktivni prvky
— Ctyfnasobny CMOS klopny obvod
4093 a spinaci PNP tranzistor.
Snimace hladiny vyuzivaji nejcastéji
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Obr. 1. Schéma zapojeni hladinového spinace

diody a objimky pro integrované
obvody. Jako posledni zapajime
odporovy trimr a stabilizator napéti.
Do objimek vlozime integrované
obvody a pfipojime ultrazvukovy
vysilac a prijimac. Tyto soucastky jako
jediné nejsou umistény na desce
spoju, protoze mohou byt podle
potfeby umistény jinde neZz deska
elektroniky. Pfed pfipojenim napa-
jeciho napéti je dobré zkontrolovat
ohmmetrem, zda neni na desce nékde
zkrat v napajeci vétvi. Pokud je vse
v poradku, pfipojime napajeci napéti.
Osciloskopem zkontrolujeme vystup
generatoru kmito¢tu 40 kHz na

vy

pfipojeném vysilaci. Dile zméfime
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signal na prijimac¢i a na vystupu
prvniho zesilovace ICIC. OtoCime
ultrazvukovy vysila¢ a pfijimac proti
sobé. Zméfime napéti na konden-
zatoru C6 pfi soucasném prerusovani
signalu vysilace. Napéti na C6 by mélo
kolisat. Trimrem P1 nastavime
takovou citlivost, aby vzdy pfi zméné
napéti na C6 sepnul vystupni
tranzistor (pozname podle rozsviceni
LD1). Pfi nastavovani ve stiezeném
prostoru budeme muset nastavit
trimrem P1 vétsi citlivost, protoZe
zmény Urovné odraZenych signdlt
budou podstatné mensi. Pokud vse
funguje, je nastavovani detektoru
pohybu skonceno.
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Zaveér

Popsany detektor pohybu najde
uplatnéni v§ude tam, kde je zapotfebi
sledovat pohyb osob nebo predmétl
v néjakém omezeném prostoru.
Zakladni vlastnosti detektoru je
$irokopdsmovost, nebof v zejména
mens$ich prostorich pomérné
spolehlivé pokryje cely prostor. To
v$ak mize byt v nékterych pfipadech
zdrojem faleSnych poplachi,
zpusobenych napiiklad pohybem
domaicich zvifat. Podle originalniho
pramene je vyuzitelny dosah detektoru
5az7 m.



STAVEBNI NAVODY.

vodivosti kapaliny k uzavfeni
pripadné rozpojeni elektrického
okruhu prostrednictvim kovovych
elektrod, ponofenych v urcité hloubce
do kapaliny. Klesne-li hladina
kapaliny pod elektrody snimace,
prerusi se uzavieny okruh a elektro-
nika sepne (pfipadné rozepne)
kontakty relé. Pokud zapojime sondu
jednoduse do obvodu stejnosmérného
proudu, bude zafizeni sice néjakou
dobu fungovat, ale elektrolyticky
proces, vznikajici na elektrodach,
muze zpuasobit silnou korozi a pos-
kozeni elektrod. Pro omezeni tohoto
jevu jsou elektrody napdjeny stii-
davym proudem. Ten je generovan
prvnim ze ctvefice hradel, ICIA.
Pripadna stejnosmérna slozka signalu
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Obr. 2. RozloZeni soucastek na desce
S plosnymi spoji
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je odstranéna kondenzatorem Cl.
Druhy p6l sondy je opét pres vazebni
kondenzator C2 pfipojen na diodovy
usmérnova¢ s diodami D1 a D2.
Usmérnéné napéti je filtrovano
kondenzatorem C3. Prekroci-li napéti
na kondenzatoru C3 prahové spinaci
napéti hradla IC1B, zapojeného jako
invertor, jeho vystup se preklopi
z vysoké drovné do nizké, ¢imz se
soucasné otevre i tranzistor T1 a sepne
relé zapojené v jeho emitoru. Dioda
D3 chrani tranzistor T1 proti
napétovym $pickdm, indukovanym na
vinuti relé pfi jeho vypinani. V zapo-
jeni je pouzito relé s prepinacimi
kontakty, takze miZeme vyuZit jak
spinaci, tak i rozpinaci kontakt podle
pripojeného zafizeni. Zalezi na tom,
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Obr. 3. Obrazec desky s ploSnymi
Spoji
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zda pozadujeme signalizaci dosazeni
minimélni nebo maximalni hladiny
nebo napriklad odpojeni motoru
v ptipadé poklesu hladiny az k sacimu
kosi, jak bylo zminéno v Gvodu.

Stavba

Hladinovy spinac je zhotoven na
jednostranné desce s ploSnymi spoji
o rozmérech 73 x 24 mm. Vsechny
soucastky jsou umistény na desce
spoju. Po osazeni a zapdjeni soucdstek
desku peclivé prohlédneme a odstra-
nime pripadné zavady. K napijeni
spinae pouzijeme nejlépe bézny
zasuvkovy adaptér. Pfi vyrobé sondy
zalijeme elektrody s pripdjenymi
privodnimi kabely do uZzsi trubicky
z um¢lé hmoty tak, aby se po ponoreni
sondy do kapaliny (za privodni kabel,
dno vilce je oto¢eno vzhuru, elektrody
jsou uvnitf valce otoceny dolu) ve valci
vytvorila vzduchova bublina, ktera
zabraniuje smoceni dna valce a tim
1 moznému svodu mezi elektrodami,
i kdyz hladina poklesne pod jejich
droven.

Zaveér

Popsany hladinovy spinaé je
relativné jednoduchy, ale vzhledem
k pouzitému principu spolehlivy.
Napdjeni elektrod stfidavym proudem
zaruCuje jejich dlouhou zivotnost
a spolehlivy provoz.

Seznam soucastek
odpory

Rl o 470 kQ
R2 ... .. 10 MQ
kondenzatory
Gl 2,2 nF
C2.. . 2,2 nF
C3.. 2,2 nF
Chd.. ... 2,2 nF
C5 1 mFA6V
(07 T 100 nF
polovodice

Dl.. .. 1N4148
D2, 1N4148
D3 1N4001
D4, . ... 1N4001
IC1.. ..., MOS4093
T BC640
ostatni
Kl ARK3
RET.................. H500SD12
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