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Indikátor
hladiny vody

Toto zapojení pøedstavuje tøístavo-
vý indikátor vý�ky hladiny vody. Pozor
- indikátor je urèen pro bì�nou vodu,
nehodí se pro jiné kapaliny (ani desti-
lovanou vodu). Výhoda tohoto indi-
kátoru kromì jednoduchosti spoèívá
v tom, �e oproti bì�ným dvoustavo-
vým indikátorùm umo�òuje registro-
vat dal�í �stav� vý�ky hladiny. To lze
vyu�ít k mnoha úèelùm. Zaøízení pra-
cuje spolehlivì v rozsahu napájecího
napìtí 6 a� 12 V. Indikátor lze doplnit
o relé a to tak, �e místo kteréhokoliv
rezistoru R2, R4 a R6 lze pou�ít vhod-
né relé, napø. LUN 12 V (pak je nutné

Obr. 1.
Schéma
zapojení

Obr. 2. Deska s plo�nými spoji

napájení 12 V) - v tom pøípadì je mo�-
né tímto relé pøímo ovládat napø. sty-
kaè èerpadla, akustickou indikaci
apod. Pou�itelné souèástky nejsou

kritické, zcela vyhoví ��uplíkové záso-
by�, souèástky lze také rozmístit na
univerzální desce s plo�nými spoji.
ELO - SRN, 1980     Petr Urbanec

Mikromechanický
akcelerometr

od firmy Motorola
Ve výrobním programu pøedních

svìtových firem produkujících integro-
vané obvody, jako napø. Analog Devi-
ces, se stále èastìji objevují senzory
mechanických velièin, které nacházejí
pou�ití pøevá�nì v autoelektronice,
ale nejen v ní. Ta se toti� stala jedním
z hlavních hnacích motorù technické-
ho pokroku. Jednou z èasto mìøených
velièin je zrychlení a mezi výrobce
senzorù této velièiny - akcelerometrù
se zaøadila i firma Motorola. Podle
pøedbì�né technické informace obsa-
huje nový senzor oznaèený MMAS40G,
(viz zjednodu�ené funkèní blokové
schéma na obr. 1) v 16vývodovém
pouzdøe DIP nejen vlastní èidlo pracu-
jící na kapacitním principu a pøevod-
ník zmìny kapacity (vzniklé pùsobe-
ním zrychlení na setrvaènou hmotu
tvoøící støední elektrodu kondenzáto-
ru) na napìtí, ale i zesilovaè, dolní
propust a obvody kompenzující vliv
teploty. Parametry obvodu se nasta-
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vují pøi výrobì a není je tøeba upravo-
vat externími souèástkami. Do obvodu
je v�ak mo�né pøivést testovací sig-
nál, který zpùsobí elektrostaticky
umìlé vychýlení setrvaèné hmoty.
Kondenzátor C zlep�uje �umové vlast-
nosti.
Základní technická specifikace

Rozsah mìøeného zrychlení:
± 40 g (1 g = 9,81 m/s2).

Citlivost (nap. 5 V): 38 a� 42 mV/g.
Výstupní napìtí pøi 0 g: 2,3 a� 2,7 V.
Rozsah výstupního napìtí:

0,3 V a� 4,7 V.
Linearita: 0,5 % z rozsahu.
Pøíèná citlivost: max. 3 % z rozsahu.
Frekvenèní rozsah: 0 a� 400 Hz.
Napájecí napìtí: 5 ±0,25 V.
Odbìr: 5 mA.
Rozsah pracovních teplot:

-40 a� +85 °C.
Hlavním urèením akcelerometru

MMAS40G je detekce nárazu auto-
mobilu (vybavení airbagu), pøípadnì
záznam jeho prùbìhu (nehodové zá-
znamníky), pøi aktivním tlumení pérová-
ní automobilù a monitorování vibrací.

           JH

Obr. 1.  Blokové
funkèní schéma
monolitického
akcelerometru

Motorola

[1] Preliminary Information:
Micromachined Accelero-
metr ±40 g  Amplified. Doku-
ment XMMAS40G/D. Moto-
rola , Inc., 1995.


