Indikator
hladiny vody

Toto zapojeni pfedstavuje tristavo-
vy indikator vy8ky hladiny vody. Pozor
- indikator je uren pro bé&znou vodu,
nehodi se pro jiné kapaliny (ani desti-
lovanou vodu). Vyhoda tohoto indi-
katoru kromé& jednoduchosti spociva
v tom, Ze oproti b&Znym dvoustavo-
vym indikatoridm umoznuje registro-
vat dal8i ,stav“ vysky hladiny. To Ize
vyuzit k mnoha Ucelim. Zafizeni pra-
cuje spolehlivé v rozsahu napéjeciho
napéti 6 az 12 V. Indikator Ize doplnit
o relé a to tak, Zze misto kteréhokoliv
rezistoru R2, R4 a R6 Ize pouzit vhod-
né relé, napf. LUN 12 V (pak je nutné
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Obr. 2. Deska s plosnymi spoji
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napajeni 12 V) - v tom pfipadé je moz-
né timto relé pfimo ovladat napf. sty-
ka¢ Cerpadla, akustickou indikaci
apod. Pouzitelné soucastky nejsou

kritické, zcela vyhovi ,Suplikové zaso-
by“, souCastky Ize také rozmistit na
univerzalni desce s ploSnymi spoji.

ELO - SRN, 1980 Petr Urbanec

Mikromechanicky
akcelerometr
od firmy Motorola

Ve vyrobnim programu pfednich
svétovych firem produkujicich integro-
vané obvody, jako napf. Analog Devi-
ces, se stale Castéji objevuji senzory
mechanickych veli¢in, které nachazeji
pouziti pfevazné v autoelektronice,
ale nejen v ni. Ta se totiZ stala jednim
z hlavnich hnacich motord technické-
ho pokroku. Jednou z ¢asto méfenych
veli¢in je zrychleni a mezi vyrobce
senzor(l této veliciny - akcelerometrQ
se zaradila i firma Motorola. Podle
pfedbézné technické informace obsa-
huje novy senzor oznateny MMAS40G,
(viz zjednodu$ené funkéni blokove
schéma na obr. 1) v 16vyvodovém
pouzdie DIP nejen vlastni €idlo pracu-
jici na kapacitnim principu a pfevod-
nik zmény kapacity (vzniklé plisobe-
nim zrychleni na setrvaCnou hmotu
tvofici stfedni elektrodu kondenzato-
ru) na napéti, ale i zesilova¢, dolni
propust a obvody kompenzujici vliv
teploty. Parametry obvodu se nasta-

vuji pfi vyrobé a neni je tfeba upravo-
vat externimi sou¢astkami. Do obvodu
je v8ak mozné privést testovaci sig-
nal, ktery zplsobi elektrostaticky
umeélé vychyleni setrvané hmoty.
Kondenzator C zlepSuje Sumové vlast-
nosti.

Zakladni technicka specifikace

Rozsah méreného zrychleni:
+409g (1g9=9,81m/s?).
Citlivost (nap. 5 V): 38 az 42 mV/g.
Vystupni napéti pii 0 g: 2,3 az 2,7 V.

Rozsah vystupniho napéti:

0,3Vaz4,7V.
0,5 % z rozsahu.
max. 3 % z rozsahu.

Linearita:
Pri¢na citlivost:

Frekvencni rozsah: 0 az 400 Hz.
Napajeci napéti: 510,25 V.
Odbér: 5 mA.
Rozsah pracovnich teplot:

-40 az +85 °C.

Hlavnim uréenim akcelerometru
MMAS40G je detekce narazu auto-
mobilu (vybaveni airbagu), pfipadné
zaznam jeho pribéhu (nehodové za-
znamniky), pfi aktivnim tlumeni pérova-
ni automobil( a monitorovani vibraci.
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Obr. 1. Blokové
funkéni schéma
monolitického

T [1] Preliminary Information:
J Micromachined Accelero-
metr +40 g Amplified. Doku-
. ment XMMAS40G/D. Moto-
rola, Inc., 1995.
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