Je zvolena metoda méfeni ubytku napéti na odporu pfi napajeni konstantnim
proudem. Zdroj proudu je realizovany pomoci LM334. Napéti méfime
modulem HX711. Pomoci par soucCastek ziskame jednoduchy, levny (asi 100 K¢&) a
presny pfevodnik pro Pt100.
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Zdroj konstantniho proudu vychazi ze zapojeni v datasheetu. Tam nalezneme vse
potfebné pro pfipadnou uUpravu zapojeni. Pfi hodnotach R1,R2 te€e proud 168 pA.
Zdroj proudu je napajeny 5V.


http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-produktum/ad-prevodnik-24-bit-s-2-kanaly.html

U modulu HX711 jsou pouzity vstupy A a B. Napajeni E+,E- neni pouzito. Vystup je
propojeny se vstupy AO a A1 modulu Arduino. Kanal B slouzi pro méfeni proudu.
Muzeme tak sledovat teplotni a €asovou zavislost zdroje proudu. Pfipadny rozdil
mezi hodnotou ulozenou pfi nastaveni prevodniku a hodnotou aktualni Ize vyuZzit pro
posun rozsahu. Kanal A pouziva zesileni 64 a méfi ubytek napéti na Pt100. Tato
hodnota je v programu pfevedena na ohmy a nasledné na teplotu. Na kanalu A pfi
zesileni 64 Ize méfit do 370 °C (238Q * 168 pA = 0,0399mV).

K nastaveni a testovani slouzi jednoduchy program. Nastaveni pro rozsah 0 - 211°C
provedeme pomoci odporu 100 Q a 180 Q(pfesnost 0,1%). PFfi 100Q zapiSeme
konstanty proud a spodni. Pfi 180Q konstantu horni. Hodnota privod je trvaly rozdil
mezi méfenim Pt100 a senzorem DS18B20(pfi nastaveni privod = 0).

Potfebna knihovna HX711 je ke stazeni zde, navod pro jeji importovani zde.

#include "HX711.h"
#include <OneWire.h>
#include <DallasTemperature.h>

#tinclude <Nokia5110.h>

// nastaveni cisla vstupniho pinu

const int pinCidlaDS = 2;

// vytvoreni instance oneWireDS z knihovny OneWire
OneWire oneWireDS(pinCidlaDS);
// vytvoreni instance senzoryDS z knihovny DallasTemperature

DallasTemperature senzoryDS(&oneWireDS);

HX711 scale;

#tdefine Ka 0.0039083
#tdefine Kb -5.775E-07

#define proud 1679.5 //hodnota vst. B pri nastaveni
#define spodni 3346.0 //hodnota vst. A pri 100 Ohmech
#tdefine horni 6016.0 //hodnota vst. A pri 180 Ohmech

#define privod 0.4 //kompenzace privodu


http://navody.arduino-shop.cz/docs/texty/0/96/hx711_master.zip
http://navody.arduino-shop.cz/zaciname-s-arduinem/arduino-knihovny.html

// nastaveni propojovacich pin0
#define RST 10

#define CE 9

#define DC 8

#define DIN 7

#define CLK 6

// inicializace LCD displeje z knihovny
LCDnokia5110 1lcd(RST, CE, DC, DIN, CLK);
String zapis = "";

char tisk[10];

float spodni_a;

float horni_a;

void setup() {

// zahajeni komunikace s displejem
lcd.LcdInitialise();
// vymazani obsahu displeje
lcd.LcdClear();
// nastaveni velikosti mezery mezi pismeny,
// lze nastavit na @, 1 ¢i 2 body
lcd.CharSpace = 1;

lcd.GotoXY(20,0);
lcd.LcdString("start");

senzoryDS.begin();



// parameter "gain" is ommited; the default value 128 is used by the
library

// HX711.DOUT - pin #A1l

// HX711.PD_SCK - pin #A0©
scale.begin(Al, A9,32);
delay(2000);

//zahrati systemu

float z = scale.read_average(20);
scale.set_gain(64);

z = scale.read_average(20);

void loop() {

//***** teplota DS18B20© 3k 3k 3k 3k 3k ok ok 3k 3k ok 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k >k >k >k >k sk >k >k sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ok ok ok ok sk k

senzoryDS.requestTemperatures();

float teplota DS = senzoryDS.getTempCByIndex(9);

//***** cteni pPOUdU 3k 3k 3k 3k 3k ok ok 3k 3k ok 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k >k >k >k >k >k sk >k >k 3k sk >k 3k sk sk sk 3k sk Sk sk sk ok ok ok ok ki k

scale.set_gain(32);

float proud _a = scale.read_average(3)/1000.0;

//omezeni na 1 des. misto o hodnote © nebo 0.5
int prumer = int(proud_a);

float zbytek = proud_a - float(prumer);

if (zbytek < 0.5){

proud_a = float(prumer);



else {

proud_a = float(prumer) + 0.5;

float podil proud_a / proud;

//***** cteni OdePu 3k 3k Sk Sk sk sk sk sk Sk sk sk sk ok ok sk sk sk ok ok ok ok 3k K 3k 3k 3k 3k >k sk >k >k sk sk sk >k sk sk sk sk sk skosk sk skosksk sk

scale.set_gain(64);

//uprava zacatku rozsahu podle zmeny proudu
spodni_a = spodni * podil;

//uprava konce rozsahu podle zmeny proudu

horni_a = horni * podil;

//omezeni des. mist
prumer = int(scale.read_average(3)/1000.0);

float x =float(prumer);

//prepocet na odpor 100 - 180 ohmu

float odpor = (x - spodni _a) * (180.0 - 100.0) / (horni_a - spodni_a)
+ 100.0 ;

//prepocet na teplotu @ - 211 st.

float teplota = (( sqrt(Kb * odpor - 100.0 * Kb + 25.0 * pow(Ka,2))
- 5.0 * Ka) / (10.0 * Kb)) - privod;

//***** Zapis hodnot 3k sk sk sk skosk sk koo skok sk sk sk ok sk ok skok skok skok ok sk sk sk sk ok sk skok skok skok skok ok ok

//mereni proudu vstup B
lcd.GotoXY(20,0);

zapis = String(proud_a,DEC);
zapis.toCharArray(tisk, 8);
lcd.LcdString(tisk);



//mereni Pt100 vstup A
lcd.GotoXY(20,1);

zapis = String(x,DEC);
zapis.toCharArray(tisk, 8);
lcd.LcdString(tisk);

//prepocet na odpor
lcd.GotoXY(20,2);

zapis = String(odpor,DEC);
zapis.toCharArray(tisk, 8);
lcd.LcdString(tisk);

//prepocet na teplotu
lcd.GotoXY(20,3);

zapis = String(teplota,DEC);
zapis.toCharArray(tisk, 8);
lcd.LcdString(tisk);

//teplota DS18B20
lcd.GotoXY(20,4);

zapis = String(teplota_DS,DEC);
zapis.toCharArray(tisk, 8);
lcd.LcdString(tisk);

delay(5000);



